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	附录A
	（资料性）
	210000DWT散货船船用设备标识应用案例
	A.1　 基于智能船舶“一个集成平台+N个智能应用”模式和T/CSNAME 050-2022的远程运维智能应用场景原则，示范应用的设备编码如表A.1所示。
	A.2　 设备编码以一维码和二维码的形式，通过粘贴、磁吸和卡片悬挂等方式安置于设备显眼的位置，基于船用设备远程运维系统，便于轮机人员便捷巡检设备，巡检设备信息来源于远程运维系统的实时数据。
	A.3　 为实现基于巡检设备的船用设备远程运维系统运维业务，设备远程运维系统应比对设备数据字典与实际设备信息并进行编码初始化，巡检设备应按要求保持并更新设备历史状态数，包括设备实时运行状态监控、实时故障状态监控等数据。船员可通过便携式计算机或iPad平板等巡检装备，在装备接入船舶无线局域网络的前提下，实时对各设备相关状态信息进行监控；对于未建立无线局域网络的船舶，系统支持离线查看设备基本情况及设备历史状态，支持在指定网络覆盖位置查看设备实时状态信息。


